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INTRODUCCION Para evaluar la circulacion del flujo en la aspiracion de la bomba se dispondran rotametros
en la aspiracion de esta. La valoracion de la circulacion del flujo se realiza a partir del
parametro grado angular (6) que representa el angulo entre la velocidad normal a la
seccion considerada vy la velocidad tangencial para un radio determinado, siendo 5° el valor
maximo que recomienda la norma ANSI.

Ademas, se realizara la identificacion de los vortices mediante observaciones directas v,
con el fin de caracterizar la fuerza de estos vortices de forma sistematica, se emplea la
siguiente escala cualitativa propuesta por la norma ANSI/HI 9.8.

En la actualidad se encuentra en construccion la estacion de bombeo de salida y el emisario
del actual Sistema Berazategui, el cual recibe los desechos cloacales pretratados por la planta
del Bicentenario. Esta estacion permitira una autodepuracion progresiva de la costa, vy
brindara un mejor servicio cloacal a 7.3 millones de habitantes de Capital Federal y Gran
Buenos Aires, incorporando ademas, aproximadamente, 1.5 millones de habitantes de los
partidos de Avellaneda, Lanus, Lomas de Zamora, Almirante Brown, Quilmes, Florencio Varela
y Presidente Peron, permitiendo erogar 2.9 millones de metros cubicos de efluente por dia
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Fig.4- A- Clasificacion de vortices de superficie libre. B- Esquema rotametro en la aspiracion.
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Fig. 5-Escenario correspondiente a caudal maximo.

Para ensayar el caudal con el que operara cada bomba en el prototipo, se debe encontrar
el punto de funcionamiento en el que las pérdidas del sistema y la curva H-Q propia de
cada bomba coincidan con la solicitacion del escenario.
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CONCLUSIONES necesario

Este tipo de estudios permite la predicciéon del funcionamiento de las estaciones de
bombeo y la optimizacion de su diseno, a fin de garantizar su correcto funcionamiento
desde el punto de vista hidraulico.

La utilizacion de bombas, en el modelo a escala reducida, resulta un recurso novedoso en

Fig.3- Fotografias tomadas del proceso constructivo de la camara de aspiracion.

Variables medidas y criterios de aceptacion el dmbito de la modelacidn fisica, que se espera beneficie los aspectos operativos vy
En cada ensayo se relevaran las variables de estado: caudal, y nivel de la superficie libre en permita optimizar los tiempos de ensayo, compensando su mayor costo frente a la opcién
camaras de carga y darsenas de bombeo; se registraran los giros del rotametro vertical y tradicional de modelacién de los caudales a través de sifones.

horizontal y se observara el patron de escurrimiento dentro de las camaras a presion y en

las darsenas a superficie libre junto con la observacion de formacion de vortices. REFERENCIAS
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